Efekty ksztalcenia dla studidw pierwszego stopnia - profil ogdlnoakademicki na kierunku
Automatyka i Robotyka w jezyku polskim na Wydziale Mechatroniki, gdzie:

*,0dniesienie-symbol” oznacza odniesienie do efektéw ksztalcenia w obszarze ksztatcenia w zakresie nauk
technicznych, profil ogélnoakademicki okreslonych Rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z
dnia 2 listopada 2011 r. w sprawie Krajowych Ram Kwalifikacji dla Szkolnictwa Wyzszego (Dz. U.2011.253.1520)

Odniesieni
e efektow
L.p. |Symbol |Opis kierunkowych efektow ksztalcenia ksztalcenia
do obszaru
wiedzy
Efekty ksztalcenia w zakresie wiedzy
Ma wiedze w zakresie matematyki; obejmujaca analize; algebre; rachunek
prawdopodobienistwa i metody statystyczne oraz elementy przeksztatcen
1 AIR_IST_ caiko.wygh; me-zzbe;d.nq dq: , - T1A W01
K_WO01 |a) opisuianalizy dziatania uktadéw mechanicznych;
b) opisu i analizy dziatania uktadéw automatyki i robotyki;
c) opisu i dziatania obwoddw elektrycznych i uktadéw elektronicznych.
AIR IST Ma wiedze w zakresie fizyki; w zakresie typowym dla uniwersytetu technicznego;
2. ~ ~ |w tym w zakresie mechaniki klasycznej; elektrodynamiki; optyki i fotoniki; fizyki|T1A_ W01
KWwo0z2 | : SN o ;
ciata statego; niezbedng do rozumienia zjawisk fizycznych w przyrodzie i technice.
AIR IST Posiada uporzadkowana wiedze w zakresie mechaniki i wytrzymatosci
3. K W03 materialéw (w tym mechaniki pltynéw); niezbedng do projektowania struktur|T1A_W02
- mechanicznych urzadzen
Posiada podstawowa wiedze w zakresie informatyki; z uwzglednieniem
AIR_IST_ . . . L . o
4. K W04 |OProgramowania biurowego; korzystania z sieci komputerowych i aplikacji|TIA_W02
- internetowych; systeméw i aplikacji bazodanowych.
5 AIR_IST_|Ma uporzadkowang i podbudowang wiedze w zakresie metodyki i technik|T1A_WO02
IK.W05 |programowania T1A_ W04
6 AIR_IST_ |[Ma uporzadkowana wiedze na temat korzystania z komputerowego wspomagania|T1A_W03
IK.W06 |przy rozwigzywaniu probleméw technicznych. T1A_WO07
7 AIR_IST_ |[Ma uporzadkowang i podbudowang wiedze w zakresie elektrotechniki; uktadéw|T1A_W03
IK.WO07 |elektronicznych analogowych i cyfrowych T1A_W04
AIR_IST_ |Posiada podstawowa wiedze w zakresie ukladéw mikroprocesorowych i
8. . i . . , T1A W02
K_W08 |mikrokontroleré6w w zastosowaniu do sterowania urzadzen
AIR_IST_ . ) . . . . [ITIA_WO03
9, K_W09 Posiada uporzadkowang i podbudowana wiedze w zakresie automatyki i robotyki T1A W04
AIR IST Posiada uporzadkowana i podbudowang wiedze w zakresie wspoéiczesnych
10. ~_~ luktadéw napedowych stosowanych w urzadzeniach automatyki i robotyki; w tym|T1A_W03
K_ W10 ) : .
aktuatoréw pneumatycznych hydraulicznych i elektrycznych
AIRIST. M'a pO(Iisjcaw.owq wiedze w zakre51e'metrologu; zna i rozumie metody pomiaru T1A W02
11. wielkos$ci fizycznych charakteryzujacych prace urzadzen; w szczegdlnosci
K W11 . . . . T1A_ W04
wielko$ci mechanicznych i elektrycznych
12 AIR_IST_|Ma podstawowa wiedze na temat dziatania oraz budowy zloZonych; T1A W02
'K W12 |zintegrowanych obiektéw mechaniczno-elektroniczno-informatycznych -




Odniesieni
e efektow

L.p. |Symbol |[Opis kierunkowych efektéow ksztalcenia ksztalcenia
do obszaru
wiedzy

Posiada elementarng wiedze na temat materiatéw inzynierskich; w szczego6lnosci
13 AIR_IST_ |w zakresie doboru materiatéw inzynierskich do zastosowan technicznych technik T1A W02
'K W13 |wytwarzania elementéw i przyrzadéw oraz technik wytwarzania elementéw i -
przyrzadow
AIR_IST_ |[Ma uporzadkowana wiedze na temat budowy, programowania i zastosowania
14. . . T1A_ W04
K W14 |programowalnych uktadéw sterowania
15 AIR_IST_|Ma uporzadkowana wiedze na temat sensoréw oraz innych urzadzen T1A W04
IK.W15 |pomiarowych wykorzystywanych w systemach automatyki i robotyki -
16. AIR_IST_ |Orientuje sie w biezacym stanie oraz tendencjach rozwojowych w automatyce i T1A W05
K_W16 |robotyce
17 AIR_IST_|Ma elementarng wiedze na temat cyklu zycia wurzadzen i systemdw T1A W06
IK.W17 |wykorzystywanych w automatyce i robotyce -
Ma podstawowa wiedze niezbedna do rozumienia spotecznych;ekonomicznych;
AIR_IST_ . : ;. ot e 7
18. K W18 prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej w|T1A_W08
- zakresie automatyzacji i robotyzacji proceséw
» AIRIST_ rl\r/llakfodsitav;/r?i\llx(/? Wlidzqwz nzal;lres‘l/lv s;ilrsl‘ie{rilownt I:)pt}(l)m(‘e/\fhratlr)on;lczniych rw skaﬁ T1A W04
1K W19 akro 0 stosowanyc eligentnyc yrobac procesac T1A W05
prtzemystowych
AIR_IST_ |[Ma elementarnag wiedze w zakresie ochrony wtasnosci intelektualnej oraz prawa
20. T1A_W10
K W20 |patentowego
AIR_IST_|Ma elementarng wiedze w zakresie zarzadzania; w tym zarzadzania jakos$cia i
21. . ; e : T1A_ W09
K_W21 |prowadzenia dziatalnos$ci gospodarczej
AIR_IST_ . o . . . . _— .-
22. K W22 Zna ogblne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci T1A_ W11
Efekty ksztalcenia w zakresie umiejetnosci
AIR_IST_ |Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury; baz danych i innych Zrdédet; potrafi
1. : i : AT o . PR T1A_UO1
K_UO01 |integrowac informacje; wyciagac z nich wnioski a nastepnie formutowac opinie
Potrafi przygotowac w jezyku polskim dokumentacje zadania inzynierskiego i opis
2 AIR_IST_ |jego wynikéw i przedstawic je za pomoca réznych technik; w szczegélnosci umie|T1A_U02
IK.U02 |opracowywac schematy blokowe urzadzen systemoéw i dokumentacje techniczng|T1A_U07
podzespotow.
AIR_IST_ |Potrafi przygotowac i przedstawié¢ krétka prezentacje ustng poswiecong wynikom
3. L S . T1A_U04
K_U03 |realizacji zadania inzynierskiego
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Postuguje sie jezykiem angielskim lub innym jezykiem miedzynarodowym w|T1A_UO1
4 AIR_IST_ |stopniu wystarczajgcym do porozumiewania sie; czytania ze zrozumieniem|T1A_UO03
'K U04 |dokumentacji technicznej i Zrédet informacji oraz przygotowania prezentacji|T1A_U04
ustnej dotyczacej zagadnien dotyczacych mechatroniki T1A_UO6
AIR_IST_ - i o - O
5. K UOS Ma umiejetno$¢ samoksztatcenia i pogtebiania kwalifikacji T1A_UO5
6 AIR_IST_ |Potrafi zastosowa¢ narzedzia matematyczne do opisu i analizy zagadnien T1A U09
IK_U06 |mechanicznych; elektrycznych i elektronicznych oraz w obszarze automatyki -
AIR_IST_ |Potrafi wykorzysta¢ prawa fizyki w technice oraz projektowaniu, wytwarzaniu i
7. » , . T1A_U09
K_U07 |eksploatacji urzadzen automatyki
AIR_IST_ |Potrafi postugiwac sie procedurami numerycznymi na potrzeby rozwigzywania
8. P : T1A_U09
K_U08 |probleméw inzynierskich
AIR_IST_ . i . -
9. K U09 Ma umiejetno$¢ programowania proceduralnego i obiektowego T1A_UO9
AIR_IST_ ' o . . .
10. K U10 Potrafi wykorzystywac sieci komputerowe i telekomunikacyjne T1A_U09
AIR_IST_ . /s .
11. K U11 Potrafi opracowywac i wykorzystywac bazy danych T1A_UO09
AIR_IST_ |Potrafi wykorzystywa¢ metody sztucznej inteligencji w budowie systeméw
12. L . T1A_U09
K _U12 |automatykiirobotyki
AIR_IST_ |Potrafi dokonywa¢ analizy i przetwarzania sygnatéw ciagtych i dyskretnych w
13. . T1A_UO08
K_U13 czasie
AIR_IST_ ' , o T T1A_UO8
14. K U14 Potrafi dokonywac¢ analizy i opisu systemoéw liniowych T1A U13
AIR_IST_ . e s . :
15. K U1S Potrafi rozrézni¢ podstawowe struktury uktadéw sterowania T1A_U13
AIR_IST_ |Potrafi opisa¢ i dokona¢ analizy prostego liniowego ukitadu dynamicznego w
16. R S : . T1A_U13
K_U16 |dziedzinie czasuizmiennej zespolonej
AIR_IST_ . . . g . .
17. K U17 Potrafi zbadaé i ocenic¢ stabilno$¢ uktadéw automatyki T1A_U14
AIR_IST_ ) . . " . L .
18. K U18 Potrafi projektowa¢ prosty uktad regulacji metodami czestotliwo$ciowymi T1A_U14
19. QIEEIST‘ Potrafi dobraé nastawy regulatora PID T1A_U16
AIR_IST_ |Potrafi projektowa¢ manipulatory i roboty zbudowane ze standardowych
20. , T1A_U16
K_U20 |podzespotow
AIR_IST_ ' . . . . .
21. K U21 Potrafi projektowac oraz zaimplementowac¢ uktad sterowania robotem T1A_U16
22 AIR_IST_ |Potrafi zaprojektowac proste uktady elektroniczne przeznaczone do zastosowania T1A U16
IK_U22 |wurzadzeniach automatyki i robotyki -
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AIR_IST_ |Umie projektowaé ciagte i dyskretne uktady regulacji procesami cigglymi ze
23. o o g T1A_U16
K_U23 |sprzezeniem od wyjscia lub zmiennych stanu
AIR_IST_ |Potrafi poddawa¢ analizie problemy wystepujace w sterowaniu procesami
24. . T1A_U15
K_U24 |dyskretnymi
AIR_IST_ ' , : .
25. K U25 Potrafi opracowywac proste modele symulacyjne proceséw dyskretnych T1A_U08
AIR_IST_ |Potrafi projektowac; implementowac i integrowaé systemy pracujace w czasie
26. i T1A_U16
K U26 |rzeczywistym
AIR_IST_ |Potrafi ~wykona¢ podstawowa analize ekonomiczna przedsiewziecia
27. L . T1A_U12
K_U27 |inZynierskiego
Potrafi przy formutowaniu i realizacji zadan inzynierskich w obszarze urzadzen
AIR_IST_ 7 : . : T1A_U10
28. automatyki i robotyki zwraca¢ uwage na aspekty pozatechniczne, w tym
KU28 |, ) . . T1A_U11
Srodowiskowe, ekonomiczne i prawne
Efekty ksztalcenia w zakresie kompetencji spotecznych
Rozumie potrzebe (i zna formy ciggtego doksztatcania: studia 2 i 3 stopnia; studia
AIR_IST_ . . .
1.K K01 podyplomowe; kursy) podnoszenia kompetencji zawodowych; spotecznych i|T1A_KO01
- osobistych - w odniesieniu do samego siebie i innych oséb
AIR IST Zna i rozumie pozatechniczne aspekty dzialalnos$ci inzynierskiej w obszarze
2. K K02 automatyki i robotyki; a w szczegdélnoSci aspekt spoteczny automatyzacji i|T1A_KO02
- robotyzacji oraz jej wptyw na rynek pracy
Jest $wiadomy roli absolwenta Politechniki Warszawskiej i Wydziatu
AIR_IST_ o . Lo . . . |T1A_KO02
3. Mechatroniki w sensie popularyzacji wiedzy w zakresie automatyki i robotyki w
K_KO03 . . T1A_K07
spoteczenstwie
A i/ Co .- . . . |T1A_KO03
AIR_IST_|Ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci za prace wilasng i zespotu; ktorego jest
4. L . , . : T1A_K04
K_K04 |cztonkiem i zachowuje sie w sposéb profesjonalny i zgodny z etyka zawodowg T1A KOS
5 AIRIST_ Potrafi funkcjonowa¢ w sposéb przedsiebiorczy T1A_KO06

IK_KO05




